
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Beginn: ab 1.8.2021 

 

Im Rahmen von Forschungsprojek-

ten mit Industriepartnern werden 

derzeit unterschiedliche Themen im 

Bereich mobiler Robotik verfolgt. 

 

 

  PRAXISSEMESTER 

 
 

 

              Mobile Robotik 

 

Voraussetzungen: 

Interesse und Kenntnisse in 

Elektrotechnik und Software-

Entwicklung 

von Software 

● Softwareentwicklung 

   Basis: ROS 

● Interesse an Hardware 

   (Arduino, Raspberry PI) 

 

Ihre Aufgabe: 

 ● Optimierung von Soft- und 

    Hardware 

 

Ansprechpartner: Prof. Dr. Haller 

Email: dhaller@hm.edu 

Tel.: 0171 4223630 
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